OPIS TECHNICZNY

Przedmiotem opracowania jest organizacja ruchu na czas prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem robot objetych kontraktem pn. ,,Przebudowa drogi gminnej Wiardunki -
Gorzewko”.

1. Podstawa opracowania:

* Wizja lokalna w terenie.

e Prawo o ruchu drogowym - Dz.U.2022.988 ze zm.

e Rozporzadzenie Ministréw Infrastruktury oraz Spaw Wewnetrznych i Administracji z
dnia 31 lipca 2002r. w sprawie znakow i sygnatow drogowych - Dz.U. 2019.2310 ze zm.

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 23 wrzesnia 2003 roku w sprawie
szczegdtowych warunkow zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru
nad tym zarzgdzeniem - Dz.U.2017.784.

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegétowych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatow drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego iwarunkéw ich umieszczania na drogach -
Dz.U.2019.2311 ze zm. (zatgczniki nr 1 —4).

2. Termin wykonania robét:

e Termin wykonania robot przewiduje sie od 01 marca 2024 r. do 31 pazdziernik 2024 r.
Termin ten jest tozsamy z terminem wprowadzenia czasowej organizacji ruchu oraz jej
usuniecia.

3. Cel opracowania:

* Przedmiotem opracowania jest projekt zmiany organizacji ruchu na czas prowadzenia
robét w pasie drogowym drogi gminnej Wiardunki — Gorzewko i jest zwigzany z
realizacja zadania pn. ,,Przebudowa drogi gminnej Wiardunki — Gorzewko”.

e Celem opracowania jest zapewnienie wymaganych warunkdw bezpieczenstwa w ruchu
drogowym (pojazdow i pieszych) poprzez czytelne i zgodne z obowigzujgcymi przepisami
oznakowanie robot w pasie drogowym.

4. Parametry geometryczne drogi:

Przedmiotowe droga to droga gminna o szerokosci 4,0 — 5,0 m.

Droga posiada nawierzchnie z betonu asfaltowego, wzdtuz drogi zlokalizowane sg zjazdy do
posesji i na pola, nie ma natomiast chodnikdéw.

Brak istniejgcego oznakowania poziomego.



5. Charakterystyka drogi i ruchu:

Na przedmiotowej drodze odbywa sie ruch lokalny o matym natezeniu ruchu generowany
gtdwnie przez mieszkancow. Sporadycznie odbywa sie ruch pojazddéw ciezarowych.

6. Opis wystepujgcych zagrozen i utrudnien:

Na czas prowadzenia robot, a w szczegdlnosci wykonywania podbudowy z mieszanki mce,
planuje sie zamkniecie przebudowywanego odcinka drogi i umozliwienie korzystania z
niego mieszkancom w celu dojazdu do posesji oraz do pdl.

Podczas prowadzonych robdt mogg pojawic sie takie zagrozenia w ruchu jak:

- chwilowe przebywanie pracownikow zwigzanych z obstugg pojazdéw budowlanych,

- postdj pojazddw na jezdni,

- poruszanie sie maszyn budowlanych po terenie budowy.

7. Oznakowanie i zabezpieczenie robot:

Zmiane istniejgcej organizacji ruchu na czas prowadzenia robdt pokazano na schemacie
oznakowania i obejmuje oznakowanie poczatku i korica przebudowywanego odcinka drogi.

Uzyte w schematach znaki pionowe:

e A-14 ,roboty na drodze”

e B-21 ,zakaz skretu w lewo”

e B-22 ,zakaz skretu w prawo”

e B-1 ,zakaz ruchu”

e Tabliczka ,Nie dotyczy dojazdu do pét i posesji”
e U-20b ,zapora drogowa pojedyncza szeroka”

e U-21aiU-21b ,tablica kierujgca”

e U-23c ,pachotek drogowy”

llos¢ znakdow pionowych musi odpowiadaé potrzebom i wymogom zwigzanym z zakresem
robot.

8. Uwagi koncowe:

* Wszystkie znaki nalezy ustawi¢ zgodnie z warunkami podanymi w Rozporzgdzeniu
Ministra Infrastruktury z dnia 03.07.2003r. w sprawie szczegétowych warunkdw
technicznych dla znakéw i sygnatdw drogowych oraz urzadzen bezpieczenistwa ruchu
drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz.U. Nr 220 z 2003r. poz.2181),

¢ Lokalizacje (odlegtosci) projektowanych znakow pokazano na schemacie oznakowania.



Stosowane w czasie robdt drogowych znaki, sygnaty i urzadzenia zabezpieczajgce
powinny by¢ dobrze widoczne zaréwno w dzien jak i w nocy i powinny by¢ usuwane
niezwtocznie po zakonczeniu robot.

Pionowe znaki drogowe nalezy umieszczac po prawej stronie jezdni w odlegtosci od 0,5m
do 2,0m od krawedzi jezdni i na wysokosci 2,0m. Wymiary znakow przewidzianych do
zabezpieczenia robét powinny by¢ o jedng grupe wyzej od znakdéw znajdujgcych sie w
obrebie robdt. Do oznakowania robot stosuje sie wytacznie znaki odblaskowe. Nalezy
pamieta¢ o zachowaniu min. 10,0 m odstepu miedzy znakami.

Inwestor:

Gmina Ryczywof
ul. Mickiewicza 10
64-630 Ryczywot

Jednostka wprowadzajgca czasowq zmiane organizacji ruchu:

POL-DROG Drawsko Pomorskie S.A.
ul. Podmiejska 2
78-500 Drawsko Pomorskie

Uwagi i zalecenia dla Wykonawcy:

Oznakowanie musi by¢ wykonane zgodnie z niniejszym projektem organizacji ruchu.
Odbioru oznakowania dokona dziatajgcy w imieniu Inwestora Inspektor Nadzoru.
Wykonawca robdt w pierwszej kolejnosci oznakuje roboty, a nastepnie moze przystapic
do wykonywania robot.

Nadzér nad ustawieniem i konserwacjg oznakowania prowadzi¢ bedzie Wykonawca
roboét. Za oznakowanie na placu budowy odpowiada kierownik budowy.

W trakcie prowadzenia robot nalezy zapewni¢ mozliwo$é dojazdéw i dojsé, w tym
szczegolnie dla stuzb ratowniczych i komunalnych, do posesji oraz obiektdw objetych
frontem robét (o terminie i zakresie robdt powiadomi¢ uzytkownikéw poszczegdlnych
budynkdéw i posesji objetych zakresem prowadzonych prac).

Wykonawca prowadzacy roboty w pasie drogowym zobowigzany jest do utrzymania w
nalezytym stanie Srodkéw technicznych uzytych do oznakowania i zabezpieczenia
miejsca robdt (oznakowanie i zabezpieczenie miejsca robdét prowadzonych w pasie
drogowym musi zapewnial bezpieczenstwo uczestnikom ruchu drogowego oraz
osobom wykonujgcym roboty).

Wszyscy pracownicy w obrebie pasa drogowego winni by¢ wyposazeni w odpowiednig
odziez roboczg z elementami odblaskowymi oraz powinni przestrzegac przepiséw BHP.
Opracowanie przewiduje w uzasadnionych i wyjgtkowych sytuacjach stosowanie
recznego kierowania ruchem drogowym. Pracownicy kierujacy ruchem powinni posiadaé
wymagane przepisami zaswiadczenia o ukonczeniu szkolenia z zakresu wykonywania
niektorych czynnosci zwigzanych z kierowaniem ruchem drogowym.



W przypadku etapowania robét lub ich wykonywania na jednym z zadan lecz w kilku
miejscach jednoczednie, oznakowanie robdt nalezy stosowaé odrebnie dla kazdego
miejsca zajecia pasa drogowego.

Wykonawca robét jest zobowigzany do przestawiania znakow w miare postepu robot,
do ich utrzymania i konserwacji.

Kierujgcy robotami (Wykonawca) przez caty czas zajecia pasa drogowego ponosi
catkowita odpowiedzialnos¢ za skutki jakie mogg wynikngé z braku znakow i urzadzen
zabezpieczajgcych.

Wprowadzajacy niniejszg zmiane organizacji ruchu winien powiadomic¢ Policje, Straz
Pozarng, Pogotowie Ratunkowe oraz inne stuzby o przedmiotowej zmianie
i ew. wystepowaniu utrudnien w ruchu drogowym.

/podpis/



ZESTAWIENIE ZNAKOW PIONOWYCH

znak opis ilosé
A-14 ,roboty na drodze”, znak
odblaskowy, z grupy znakéw S, (sredni, wg potrzeb
dt. boku 900mm)
B-1 ,zakaz ruchu”, znak odblaskowy, z wg potrzeb
grupy znakéw S, (srednica 800mm)
B-21 ,zakaz skretu w lewo”, znak
odblaskowy, z grupy znakéw S, ($rednica wg potrzeb
800mm)
B-22 ,zakaz skretu w prawo”, znak
odblaskowy, z grupy znakow S, (Srednica wg potrzeb
800mm)
Tabliczka z napisem ,Nie dotyczy dojazdu Wg potrzeb
do pdl i poses;ji”

HE B EE N U-20b ,zapora drogowa pojedyncza wg potrzeb

szeroka”

E U-21a lub U-21b ,tablica kierujgca” wg potrzeb

A U-23c ,pachotek drogowy” wg potrzeb
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